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연구분야
기계시스템의 기구학 및 동역학

로봇시스템의 역기구학 및 역동역학
궤도차량의 동역학 해석 프로그램 개발

대표연구

주요
연구실적

• 2차원 기계시스템의 동역학 해석 프로그램(KanDy) 개발 : 강체로 구성
된 평면 기계시스템의 기구학 및 동역학 해석 프로그램
- 사용자 편의를 도모한 GUI환경 제공
- 모델링 과정을 화면상에서 파악하고 수정
- 출력 데이터를 그래프 및 동영상으로 가시화

• 전투장갑차 주행 및 명중률 해석 소프트웨어 개발 : 군사용 고속 궤도차량
의 주행특성 및 명중률 분석
- 차체 및 각 구성부의 동적거동 해석
- 차체 및 로드휠 사이의 조인트 반력해석
- 발사체의 명중률 분석
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